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Moottorit, pyorat
ja runko

Kiinnita moottorit toisiinsa ja kehys
niiden paalle. Ison moottorin
ulkoneva akselilaippa tulee olla
ylospain, jotta robotin alle jaa tilaa
ylittaa esteita.




Pallon
kiinnittaminen
runkoon

Liita ensin kolme harmaata H-
kirjaimen muotoista kiinnitysosaa
toisiinsa.

Kayta sita sitten pallon
kiinnittamiseen kehykseen ja ylle
tulevaan 7-nuppia pitkaan palkkiin.

Katso myos edellisen sivun kuvaa.




Ohjaimen
Kiinnittaminen
Paina ohjain kiinni.

Kytke vasen moottori porttiin C,
oikea moottori porttiin D,
keskimmainen moottori porttiin F
ja varianturi porttiin A.

Lisaa robotin takaosaan L-palkit ja
suorat 3-nuppia pitkat palkit.

Irtonaiset johtimet voivat kiertya
pyorien ymparille ja muutenkin
hairita robotin toiminta. Kiinnita
johtimet esimerkiksi kuvassa
esitetylla tavalla.




Voimaa
apulaitteille

Paaset hyodyntamaan keskimmaista
moottoria apulaitteiden kanssa
helposti esimerkiksi kiinnittamalla
kaksi keltaista kulmaliitinta robotin
etuosaan kuvassa nakyvalla tavalla.

Kelta-musta kahva ohjaimen paalla
on kuljetussuoja, joka voidaan
kaantaa kaynnistyspainikkeen paalle
robottien kuljettamisen ajaksi. Nain
ne eivat paase kaynnistymaan
kassissa omia aikojaan.




Ja sitten vaan
kovaa ajoa







